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SISSEJUHATUS

Kéesolev metoodika on koostatud PPA poolt ja kinnitatud PPA peadirektori kédskkirjaga ning on ette
néhtud riikliku jarelevalve teostamiseks PPA poolt sdiduki, autorongi voi masinrongi kogumassi
ja/voi teljekoormuse mdotmiseks kaalumise teel.

Kaalumine voib toimuda rattakoormuse kaalude voi statsionaarse autokaalu abil.

Kaalu naidikult saadud lugemid ehk mdddised, millest on lahutatud laiendméédramatus, moodustavad
soiduki kogumassi ja/voi teljekoormuse 10pliku mddtetulemuse.

1. KASUTUSULATUS

1.1 Kaalumine rattakoormuse kaaludega

Soiduki, autorongi voi masinrongi kogumass ei tohi iiletada n x 10 000 kg, kus n on kasutatavate
kaalude voi kaalutavate rataste (sh paarisrataste) arv.

1.1.1 Iga kaalutava ratta koormus peab vastama kaalu tehnilises dokumentatsioonis esitatud to6piir-
konnale ja ei tohi iiletada 10 000 kg.

1.1.2 S&iduki, autorongi v3i masinrongi kogumass ja/voi teljekoormused arvutatakse kaaludelt saa-
dud lugemite ehk mdodiste summeerimise teel.

Laiendméddramatus arvutatakse igale kaalu vai teljekoormuse lugemile ehk maodisele eraldi.

1.2 Kaalumine statsionaarse autokaalu abil

Soiduki, autorongi voi masinrongi kogumass ei tohi iiletada 120 000 kg

Soiduki, autorongi voi masinrongi kogumassi vaartus saadakse kaalu lugemina.

Laiendméédramatus arvutatakse autokaalu lugemile.

1.3 Temperatuur kaalumise ajal peab olema (-20...+50) °C, Evocar 2018 kaaludega (-20...+40) °C.
1.4 Soiduki, autorongi voi masinrongi kogumassi mootmisel ei tohi mdotekoha teepinna kalded soi-
duki piki- ja ristisuunas iiletada + 5%.

1.5 Teljekoormuse mdotmisel ei tohi mootekoha teepinna kalle sdiduki pikisuunas iiletada

+ 1,0 % ja ristisuunas +5%.

2 ALUSDOKUMENDID

2.1  EVS-EN 45501 Metroloogilised nouded mitteautomaatkaaludele;

2.2 EVS 745. Kauba ja materjali massi modtmine kaalumisega. Modtemeetod,

2.3 MTM 18.12.2018.a miirus nr 65 ,,Metroloogiliselt kontrollitud modtevahendite kohustusli-
kud kasutusalad koos eranditega, metroloogilise kontrolli alla kuuluvate mddtevahendite nimistu,
tapsusnouded, taatluskehtivusajad ning metroloogilise kontrolli ja statistilise taatluse tédpsustatud
nduded”;

24 International recommendation OIML R 76-1:2006 E Nonautomating weighing instruments.
Part 1: Metrological and technical requirements- Tests;

2.5  Modtevahendite kasutusjuhendid.

3. MOISTED
3.1. Kéesolevas metoodikas kasutatakse moisteid ,,Mdoteseaduse®,ja ,,Liiklusseaduse ning nende
alusel vélja antud digusaktide tdhenduses.
3.2 Muud madisted:
- autokaal on iihte voi mitut kaaluplatvormi omav kaal, mis mahutab sdiduki koik rattad ja mis
mdooddab soiduki kogumassi;
- kaalumine on antud metoodikas soiduki kogumassi ja/voi teljekoormuse modtmine kaa-
lu(de)abil;
- kaalumisobjekt antud metoodikas on sdiduki rattakoormus autonoomsete rattakoormuse kaa-
lude kasutamisel voi sdiduki kogumass ja/vai teljekoormus rattakoormuse kaalude kasu-
tamisel voi rattakoormuse kaaludest koostatud mddtesiisteemi voi autokaalu kasutamisel;
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- kasutusjuhend on tootjalt koos mdotevahendiga tarnitud dokument, mis kisitleb mddtevahen-
di kéasitsemist, kuid ei asenda modtemetoodikat;

- 16plik moodtetulemus on moddetud suuruse védrtus, mis saadakse moodtevahendi lugemist, mil-
lest on lahutatud mooteméaarsamatus;

- modtekoht on antud metoodikas kaalumiseks sobiv tee osa;

- moddtemetoodika on dokument, milles on Kirjeldatud modtetoimingute loogiline jada;

- modtetulemus antud metoodika madistes on modtevahendi nédidikult saadud lugem, millega
kaasneb modtemédramatuse hinnang;

- modtmise lugem ehk moddis on modtevahendi skaalalt, ndidikult voi kauglugemisel arvuti
kuvarilt saadud moddetava suuruse vaartus;

- mddtemédramatus on modtetulemusega seotud parameeter, mis iseloomustab modtesuurusele
pohjendatult omistatavate véirtuste tdendosusjaotust. (MOGtemédramatus esitatakse laiend-
madramatusena 95% toendosustasemel (k=2).)

- modtesuurus on modtmise objektiks olev konkreetne suurus, antud juhul sdiduki kogumass
voi teljekoormus;

4. MOOTMISOHUTUS

Rattakoormuse kaalude kasutamisel kontrollib mddtja ametnik kaalude Giget paigutust ja jélgib, et
keegi ei seisaks kohas, kuhu kaal voib peale- voi mahasoidul paiskuda. Koik sdiduki litkumised pea-
vad toimuma ametniku korralduste jargi.

5. MOOTEVAHENDID

5.1 Kasutatavad modtevahendid:

- teisaldatavad rattakoormuse kaalud modtepiirkonnaga kuni 10 000 kg.

- statsionaarsed autokaalud mootepiirkonnaga kuni 120 000 kg.

Kaalumisel voib kasutada jargmiseid abivahendeid:

- kalde modtevahend mdodtepiirkonnaga viahemalt kuni 10 %, laiendméaaramatusega < 1 %;

- isehéailestuv laserlood;

- moodulint kuni 30 m;

- modtejoonlaud vihemalt 30 cm;

- rattakoormuse kaalude kdrgusele vastavad tasandusmatid.

Kaalud peavad vastama standardi OIML R 76-1:2006 E v&i 2009/23/EU 1 voi 1T tépsusklassi
nduetele ja pikkusmootevahendid peavad vastama OIML R35 nduetele.

Kaalud peavad olema labinud metroloogilise kontrolli vastavalt digusaktidele, st. olema taadeldud
vO1 taatluskohustuse puudumisel jilgitavalt kalibreeritud.

Rattakoormuse kaale tohib transportida horisontaalses voi vertikaalses asendis. Peale transportimist
mootekohale tuleb veenduda kaalu korpuse voi ndidiku vigastuste puudumises.

5.2 Ettevalmistustood

5.2.1 Enne iga kaalumist teostatakse mootevahendite véline vaatlus, et:

- modtevahenditel ei ole ndhtavaid tugevaid jalgi korpuse voi kaalu ndidiku vigastustest;

- mootevahendi taatlus- voi kalibreerimismaérgis on selgelt loetav, taatlus- voi kalibreerimisaeg on
kehtiv ja plommid on vigastusteta.

5.2.2 Enne kaalu sisseliilitamist peavad rattakoormuse kaalud olema asetatud mdotmiskohale.

5.2.3 Peale iga kaalu sisseliilitamist tuleb veenduda kaalu valmisolekus mddtmisteks. Kui kasutusju-
hend nduab, tuleb veenduda, et kaalu sisemised testid kinnitavad kaalu téokorras olekut ja veateated
puuduvad.

5.2.4 Enne iga kaalumist tuleb kontrollida, et kaalu ndidikul on ,,0”. Kui kaalu ndidikul on mingi
védrtus voi veateade, toimub kaalu nullimine selleks ettendhtud nupu vajutamisega voi sisse-vélja
lilitamisega vastavalt kaalu kasutusjuhendile. Peale nullimist peab kaalu nédidikul olema ,,0”.
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5.2.5 Kui tekib kahtlus, et kaal ei ole tookorras, kuigi veateadet ei ole kaalu ekraanile ilmunud, tuleb
antud kaal asendada varukaaluga voi rattakoormuse kaalude puhul kaaluda vdhema arvu kaaludega.

6. KAALUMINE RATTAKOORMUSE KAALUDEGA

6. 1 Uldnduded

6.1.1 Meetodi aluseks on kaalule mdjuva massi lugemine kaalu ndidikult. Arvutiga ithendatud ratta-
koormuse kaalude lugemid kuvatakse arvuti ekraanil, kasutades tootjapoolset ndidu kauglugemist
vOimaldavat tarkvara.

6.1.2 Kaalumist vGib 1dbi viia nduetele vastaval mdotekohal, mille moGteala on sobiva suurusega, on
tagatud kaalumiseks vajalikud tingimused ja modteprotsessis osalejate ohutus.

6.1.3 Kaalumisprotsessi juhib ametnik, kelle korraldused on kohustuslikud juhile ja teistele osalistele.
6.1.4 Kaalumise ajal peavad kaassoitjad asuma oma kohtadel.

6.1.5 Vajadusel peab juhile tagama voimaluse ndha kaalude néite.

6.2 Mootekoht ja mootekoha kalle

6.2.1 Mdotekoha valik

Maotekoht on kaalumise teostamiseks sobiv teeosa, teega kiilgnev ala voi parkla.

Moddtekoha lubatud kalded séiduki, autorongi voi masinrongi kaalumisel:

- kogumassi mdotmisel voib mddtekoha tasapinna kalle sdiduki piki- ja/voi ristisuunas olla

< 5%,

- teljekoormuse mootmisel peab mdodtekoha pikikalle olema < 1,0 %, mootekoha ristikalle voib olla
< 5%

Maotekoht peab olema kattega- voi kruusatee, mis vilistab kaalude ebaiihtlase vajumise kaalumise
ajal. Kaalude all ei tohi olla lahtist kruusa, killustikku voi muud, mis ei lase kaaludel tdielikult toetu-
da maapinnale.

Vajadusel tuleb mdotekoht mirgistada.

6.2.2 Mdotekoha teekalde mootmine voi visuaalne hindamine

6.2.2.1 Modtekoha pikikalde visuaalne hindamine toimub jargmiselt:

- modtekoht puhastatakse lahtistest esemetest;

- paigaldatatkse sdiduk (voib — olla politseisdiduk voi kaalutav sdiduk) mddtekohale;

- vabastatakse sdidu- ja seisupidurid;

- jalgitakse, kas soiduk jaib paigale voi hakkab litkuma.

Soiduki paigalpiisimine tdendab, et mddtekoha pikikalle <+ 1 %

So6iduk litkumahakkamine tdendab, et modtekoha pikikalle on tile + 1 %

Modtekoha ristikallet hinnatakse visuaalselt.

6.2.2.2 Modtekoha teepinna kalde mdotmine kaldemdoddikuga toimub jargmiselt:

- seada kaldemoodik tookorda vastavalt tootja juhistele.

- modtekoha teepinna pikikallet ja ristikallet moddetakse mootekoha otstes ja keskel.

- mootekoha kaldeks loetakse suurim niit.

6.2.2.3 Modtekoha teepinna kalde modtmine laserloodi abil toimub jargmiselt:

- seada laserlood t66korda;

- asetada laserlood mdo6tekoha tihte otsa;

- asetada mdotejoonlaud skaala algusega vastu teepinda 1 m kaugusele laserloodist ja mirkida tiles
kiire asukoha korgus hy mm;

- vila mdotejoonlaud modtekoha teise otsa ja markida iiles laserkiire kdrgus ho mm;

- moota moodulindiga modtejoonlaua asukohtade vaheline kaugus | mm;

- arvutada mootekoha keskmine kalle G valemiga 1:

G =1=M 100 0 L)
|

Maootekoha ristikallet moddetakse analoogiliselt.
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6.2.2.4 Modtekohta piki-ja ristikallete hindamise viis voi mootmise tulemused kantakse kaalumise
protokolli (ndidisprotokoll lisas 1).
Kahtluse korral tuleb mddtekoha kalde mootmine teostada modtevahendi abil.

6.3 Rattakoormuse kaaludele sditmine

TAHELEPANU: kaaludele sditmisel voib vedava (vedavate) ratta (rataste) ette paigaldatud
rattakoormuse kaal voi tasandusmatt paiskuda tagasi. Inimeste ohutuse tagamiseks peavad la-
hedalviibivad isikud asuma séidukist eespool.

Kaalutava sdiduki ja/vi autorongi libisemise véltimiseks kaaludele sditmisel, tuleb vajadusel kasu-
tada alusvorku, kui see kuulub kaalukomplekti.

6.3.1 Rattakoormuse kaalud (vajadusel ka tasandusmatid) asetatakse vahetult ratta ette nii, et kaalu
skaala jadb viljapoole, jélgides, et kaalule sdites ei satu sdiduki ratas ndidiku tabloole. Sobiva kaalu-
misviisi sOltuvalt sdidukist valib kaalumist teostav ametnik p. 6.4 jargi.

6.3.2 Soiduki juhti tuleb instrueerida kaalule ja kaalult maha sditma sujuvalt, jargides tapselt ametni-
ku marguandeid, et valtida mone kaalu nihkumist oma asukohalt voi kaalu vigastamist jarskude ma-
ndovrite sooritamisel.

6.3.3 Kaalul ei tohi jéarsult pidurdada. Kuna dhkpidurid reageerivad teatud viivitusega, tuleb seda pea-
tumisméarguande andmisel arvestada.

6.3.4 Kaalule soitnud sdiduki sdidupidur vabastatakse ja sdiduki asend fikseeritakse seisupiduriga,
tokiskingadega voi sdiduki mootori seiskamise ning kdigu rakendamisega.

6.3.5 Nii iiksik- kui ka paarisratas peavad toetuma kaalule. Kahtluse korral, et paarisratta sisemine
ratas toetub osaliselt kaalu raamile, tuleb kaalult maha sdita ja muuta kaalu asendit nii, et mdlemad
rattad toetuvad téielikult kaalule voi sisemine ratas jadks tdielikult dhku.

6.3.6 Peale kaalude lugemite dokumenteerimist, peab kaaludelt maha sGitma sujuvalt.

6.3.7 Vedelikuga koormatud veokid peavad enne kaalude néitude lugemist vedeliku loksumisest tu-
leneva hélbe viltimiseks seisma, kuni ndidud enam ei muutu.

6.4 Kaalumise lidbiviimine

6.4.1 Kaalumist teostav ametnik valib ldhtuvalt kaalutava sodiduki tiilibist ja kaalumise eesmargist
kaalumisviisi. Kaalumise eesmérk voib olla sdiduki kogumassi mddtmine, teljekoormuste mootmine
vOi nende kombinatsioon. Kaalumisviisist soltub kasutatavate kaalude arv, tasandusmattide kasuta-
mise vajadus ja see, kas kaalusid kasutatakse kui omavahel mitteseotud autonoomseid kaalusid,
omavahel {ihendatud kaalusid voi omavahel arvutiga iihendatud kaalusid.

6.4.2 Soiduki, autorongi voi masinrongi kogumassi ja/voi teljekoormuse mddtmine rattakoormuse
kaaludega, sdltumata nende {ihendatusest arvutiga, toimub jargmiselt:

a) rattakoormuse kaalud asetatakse iiheaegselt kdigi rataste alla;

b) rattakoormuse kaalud asetatakse telgede kaupa, kasutades mittekaalutatavate telgede rataste
all kaalude kdrgusele vastavaid tasandusmatte. Esmalt asetatakse kaalud osa telgede rataste
ette ja tasandusmatid mittekaalutavate telgede rataste ette. Sdidukiga soidetakse kaaludele ja
tasandusmattidele. Kaalude lugemid ehk mdodised kantakse protokolli. Seejarel muudetakse
tasandusmattide ja/voi kaalude asukohad voi liigutatakse sdidukit, et kaaluda varem mittekaa-
lutud rattad (vajadusel sdidetakse selle teostamiseks eelnevalt tasandusmattidelt ja kaaludelt
maha). Antud tegevusi korratakse kuni on kaalutud koigi rataste koormused.

c) rattakoormuse kaalud asetatakse telgede kaupa tasandusmatte kasutamata, kui telgedevaheline
kaugus on suurem, kui 3 m. Kaalumine toimub analoogselt alampuntile 6.4.2b. Telgedevahe-
line kaugus méératakse kindlaks soiduki registriandmete jargi voi moddetakse pikkusmoote-
vahendiga;

d) kaalumine kiilgepidi. Kaalud asetatakse sdiduki tihe kiilje kdigi rataste alla iheaegselt. Kaalud
voivad tdotada autonoomselt voi siisteemiks tihendatuna, kasutades tootja vastavat tarkvara.

Kaalude lugemid ehk mdodised kantakse protokolli.
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Kui kaalude omavaheline iihendamine voimaldab lugeda iihelt kaalult kahe sama telje kaalu lugemid
kokku (summa) ning on teada, et kaalu lubatud piirhélbe vaédrtused on mdlema kaalu puhul vardsed,
siis kantakse teljekoormuse lugem protokolli.

6.4.3 Autorongi voi masinrongi puhul voib kaaluda sdiduki ja haagise eraldi, ilma haakeseadeldist
lahti tihendamata.

6.4.4 SGiduki, autorongi voi masinrongi kogumassi ja teljekoormuse modtmisel tuleb modtekoha va-
likul arvestada 1.4 ja 1.5 noudeid.

7. KAALUMINE AUTOKAALUGA

Soiduki, autorongi voi masinrongi kogumassi modtmisel autokaaluga sdidetakse sdiduk autokaalu
platvormile. Autokaalu platvormi pikkus ja autokaalu mooteulatus peavad vastama kaalutava soiduki
pikkusele ja eeldatavale massile.

S&iduki juhti tuleb instrueerida kaalule ja kaalult maha sditma sujuvalt, jérgides tapselt ametniku
marguandeid, et viltida kaalu vigastamist jarskude manddvrite sooritamisel.

Kaalul ei tohi jéarsult pidurdada.

Peale kaalu ndidu dokumenteerimist, peab kaalult maha sditma sujuvalt.

Vedelikuga koormatud veokid peavad enne kaalu ndidu lugemist loksumisest tuleneva hélbe véltimi-
seks seisma kuni kaalude ndidud enam ei muutu.

8. MOODISTE TOOTLEMINE

8.1 Séiduki kogumassi ja/véi teljekoormuste arvutamine rattakoormuse kaalude kasutamisel
8.1.1 Soiduki kogumassi ja/voi teljekoormuste arvutamine, koigi rataste koormuste itheaegsel voi jar-
jestikusel mootmisel voi teljekoormuste jéarjestikusel modtmisel, kasutatakse jargmiseid tdhistusi:
Soiduki rataste lugemid on:

- i —nda telje vasaku ratta moddis Mvri;

- i —nda telje parema ratta moddis Mpri;

Soiduki vasaku kiilje rataste kaalude lugemid on Mvri ja parema kiilje lugemid on Mpri kantakse
protokolli.

Soiduki teljekoormuste lugemid on:

- i —nda telje mdodis Mri.

8.1.2 Igale ratta moddisele arvutatakse tema laiendméadramatus Uvri ja Upri valemitega 1 ja 2:
Uwri =1,5e+ 0,03 x Myri 1)
Urri =1,5€ + 0,03 % Mpri 2
kus Mr on nii parema kui vasaku kiilje rataste mdodised
e on kasutatava kaalu skaalajaotis.

8.1.3 lga ratta moddisest ldhtuvalt arvutatakse iga ratta 16plik moodtetulemus Ryi ja Rpi valemiga 3 ja
4:

Rvri = Mvri — Uvri 3)
Reri = Mpri — Upri (4)
8.1.4 Sdiduki i- nda telje teljekoormuse 10plik moodtetulemus Ri arvutatakse valemiga 5 voi Sa:
Ri = Rvri+ Repri (5)
Ri = Mri—(2x1,5 e + 0,03 x M) (5a)

8.1.5 Soiduki kogumassi 16plik mdodtetulemus Rrv arvutatakse valemiga 6, kus n on telgede arv:

RTM = Zn: Ri ) (6)
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8.2 Rattakoormus kaalude lubatud piirhélvete viirtused
PPA kasutatavate rattakaalude lubatud piirhdlvete arvvéirtused on toodud tabelites 1 ja 2, vastavalt
kasutatud kaalu tiitibile:

Tabel 1 Evocar 2000 ja Evocar 2018 lubatud piirhdlvete vaartused

Kaalu lugem (kg)

e vaartus (kg)

e vaartus x 1,5 (kg)

100...3000 10 15
3001...6000 20 30
6001...10000 50 75

Tabel 2 Haenni WL103 lubatud piirhdlvete vaartused

Kaalu lugem (kg)

e vaartus (kg)

(e vaartus x1.5) kg

500...10000

50

75

8.3 Soéiduki kogumassi arvutamine autokaalu kasutamisel

Soiduki voi selle osa kaalumisel saadakse autokaalu ndidikult mdodis M. Autokaalu tehnilisest do-
kumentatsioonist voi taatlustunnistuselt leitakse kasutatava autokaalu e véirtus. Kaalumise 16plik tu-
lemus arvutatakse valemiga 7:

R=M -U (7)
kus U on kaalumise laiendmaédramatus, mis arvutatakse valemiga 8:
U=15e+0,03xM (8)

9. MOOTETULEMUSTE DOKUMENTEERIMINE

9.1 Mootmiste kohta koostatakse vajadusel massimodtmise protokoll. Mdoteprotokoll vaib olla Mic-
rosoft Excel vai analoogses formaadis, mis voimaldab teha osad arvutused automaatselt. Mdotepro-
tokoll voib olla koostatud ka paberdokumendina. Sellisel juhul tehakse vajalikud arvutused kasitsi.

9.2 Mdodteprotokolli kantakse vahemalt jargmised andmed:

- mOotmiste aeg ja asukoht;

- kaalutava soiduki (vajadusel ka haagise) mark, riiklik registreerimismark;
- s0iduki juhi nimi ja aadress;

- kasutatud moGtevahendite tiitip ja tehase seerianumbrid;

- mootekoha tehiolusid iseloomustavad andmed,

- mootevahenditelt saadud lugemid ehk moddised;

- laiendmaaramatused;

- massimootmise 10plikud moodtetulemused.

10. KOKKUVOTE

Mootemadramatus Un vastab toendosustasemele 95%, e. k=2 eeldades mdotetulemuse normaaljao-
tust.

Maddteprotokolli koopia edastatakse juhile tema ndudmisel.
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Lisa 1l
Soiduki kogumassi ja teljekoormuse modtmise metoodikale

Politsei- ja Piirivalveamet (registrikood: 70008747)

(struktuuriiiksus, aadress, telefon)

MASSIMOOTMISE PROTOKOLL

“ ¥ 20 .a

(koostamise kuupidev) (koostamise koht)

(osakond, talitus, ametinimetus, eesnimi ja nimi)

teostas riikliku jirelevalve korras

isikukood
(eesnimi) (perekonnanimi) (ik puudumisel siinniaeg)
elukont:
poolt juhitud mootorsdiduki
(mark ja mudel) (registreerimismark)

haagise kaalumist

( registreerimismérk)
“ ” 20 .akell

(kuupdev)
Modotmise koht:

(maakond) (vald, linn) (tee nimetus, maja number voi km) (milliste tinavate vahel vdi muu tipsustav koht)

GPS:

Kasutades mitteautomaatkaalusid:

R AL e [ AL e,
I AT e, I AL e,
O AL et [ AL e,
(I R AL et I R AL et
Lo, AL e, Lo, OF et
], NF oo, e, N e,

Moagtmise kiik ja keskkonna olud:
Modtevahendid on tookorras ja iiles seatud vastavalt tootja kasutusjuhendile; mdotekoht ja
keskkonna temperatuur vastab nouetele.

[ ] Mdootekoha kalde mootmine ] modtekoha kalde visuaalne hindamine
Modtekoha teepinna kalded: pikikalle: % ristikalle: %

Teekate: Ckattega tee U kruusatee U pinnastee [ viirskelt pinnatud tee
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Soiduki kogumassi ja teljekoormuse moodtmine
Veduki teljekoormused (moatiihik — kQ)
Laiendmédérama- | . . .. Laiendmaééra- Telje-
Vasaku tus U(k=2) L?Bhk Parema | arys U(k=2) | Loplik | koormu-
Lubatud ratta moote- [ ratta ~x ~ o
i modte- | se 16plik .
telje- lugem tule- | lugem ~x Ule
tulemus | modte-
koormus | (Mvi) 3% | 15e | mus | (Mes) | 3% | 15e | p v | tulemus
Rvri) (Rei)
( (R)
1.telg
2.telg
3.telg
4.telg
5.telg
6.telg
Haagise teljekoormused (modtiihik — kg)
Laiendmédérama- Loplik | p Laiendmaéra- Telje-
Vasaku tus U(k=2) magte— ar(tatma matus U(k=2) | Loplik | koormu-
Lubatud ratta tule- |L:aeam modte- | se 1oplik
telje- lugem 9 tulemus | moote- Ule
_ mus | (Meri) : |
koormus | (Mvri) 3% 15e ) 3% 15e | (Rpi) [ tulemus
(Rvri) .
(Ri)
1.telg
2.telg
3.telg
4.telg
5.telg
6.telg
Moodtmiste kokkuvote (modtithik — kg)
Lubatud Sdiduki kogu- Ule

massi 10plik
modtetulemus
(Rtm)

Veduk

Haagis

Autorong voi
masinrong

Evocar 2000 ja Evocar 2018 rattakoormuse kaalude lubatud piirhdlvete vaértused

Kaalu lugem e védrtus 15e
(kg) (kg) (kg)
100...3000 10 15
3001...6000 20 30
6001...10 000 50 75

Haenni WL 103 rattakoormuse kaalude lubatud piirhélvete vdartused

Kaalu lugem e védrtus 15e
(kg) (kg) (kg)
500...10 000 50 75

Mootmise ajal kasutati

1 video/helitehnikat

] ei kasutatud

(mark, number)
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Soiduki kogumassi ja teljekoormuse moodtmine

Markused:

Soiduki kontrollimise ning kaalumise juures viibinud ja mdotetulemusi ndinud isikute selgitused ja
mirkused:

S&idukijuht:

Tunnistaja:

Mootja: Protokollija:
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Soiduki kogumassi ja teljekoormuse moodtmine

Lisa 2
Soiduki kogumassi ja teljekoormuse modtmise metoodikale

Politsei- ja Piirivalveamet (registrikood: 70008747)

(struktuuriiiksus, aadress, telefon)

MASSIMOOTMISE PROTOKOLL

“ ¥ 20 .a

(koostamise kuupidev) (koostamise koht)

(osakond, talitus, ametinimetus, eesnimi ja nimi)

teostas riikliku jirelevalve korras

isikukood
(eesnimi) (perekonnanimi) (ik puudumisel siinniaeg)
elukont:
poolt juhitud mootorsdiduki
(mark ja mudel) (registreerimismark)

haagise kaalumist

( registreerimismérk)
“ ” 20 .akell

(kuupdev)
Modtmise koht:

(maakond) (vald, linn) (tee nimetus, maja number voi km) (milliste tdnavate vahel vdi muu tépsustav koht)

GPS:

Kasutades mitteautomaatkaalusid:

R AL e, [ AL e,
I AT et e, I AL e,
O AL et [ AL e,
(I R AL et I R AL et
Lo, AL et Lo, OF et
], NF oo, e, N e,

Moagtmise kiik ja keskkonna olud:
Mootevahendid on tédkorras ja lles seatud vastavalt tootja kasutusjuhendile; mddtekoht ja
keskkonna temperatuur vastab nduetele.

[ ] Mdootekoha kalde mootmine ] modtekoha kalde visuaalne hindamine
Modtekoha teepinna kalded: pikikalle: % ristikalle: %

Teekate: Ckattega tee U kruusatee U pinnastee [ viirskelt pinnatud tee
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Soiduki kogumassi ja teljekoormuse moodtmine

Leht

13 (14)

Veduki teljekoormused (moatiihik — kQ)

Telje- | Laiendméédramatus
Lubatud | koormu- U(k=2) Teljekoormuse )
telje- | se lugem 15plik mdotetu- Ule

koormus | (Mri) 3% 2x1,5¢e lemus (Ri)
1.telg
2.telg
3.telg
4.telg
5.telg
6.telg

Haagise teljekoormused (mdotithik — Kg)
Telje- Laiendméaramatus
Lubatud | koormu- U(k=2) Teljekoormuse
telje- | se lugem 16plik mddtetu- Ule

koormus | (Mri) 3% 2x1,5¢e lemus (Ri)
1.telg
2.telg
3.telg
4.telg
5.telg
6.telg

Mootmiste kokkuvote (modtithik — kg)
Lubatud Sdiduki kogu- Ule

massi 10plik
modtetulemus
(Rtm)

Veduk

Haagis

Autorong voi
masinrong

Haenni WL 103 rattakoormuse kaalude lubatud piirhdlvete vadrtused

Kaalu lugem e védrtus 15e
(kg) (kg) (kg)
500...10 000 50 75

Mootmise ajal kasutati

[1 video/helitehnikat
] ei kasutatud

(mark, number)
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Soiduki kogumassi ja teljekoormuse moodtmine

Markused:

Soiduki kontrollimise ning kaalumise juures viibinud ja mddtetulemusi nédinud isikute selgitused ja
mirkused:

S&idukijuht:

Tunnistaja:

Moatja: Protokollija:




