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1. Mododistustoo tegemise péhjendus

Moodistustéd eesmargiks on sligavusandmete kontroll ja vajadusel kogutud andmete alusel
navigatsiooniteabes sligavusinfo korrigeerimine.

Viimane Transpordiameti poolt heakskiidetud moéodistus Kihnu sadama kohta parineb 2024.
aasta augustist (Geosoft t66 nr 20240801).

2. Moaodistusala asukoht

Moodistusala asub Kihnu saare kirdeosas, Kihnu sadamas, kattes sadama akvatooriumi ja
sissesoOidutee.

Asukohaandmed: Lemsi kila, Kihnu vald, Pdrnu maakond
Katastritiksus (ldhiaadress): Kihnu sadam, tunnus 90701:003:0056

Joonis 1 - Moddistusala asukoht ja ulatus. Kaart ja andmed: Nutimeri, Transpordiamet
https.//qis.transpordiamet.ee/nutimeri/

Moodistatava ala ligikaudsed koordinaadid on:
58°08.5924'N 24°01.1632'E
58°08.5348'N 24°02.1322'E
58°08.5063'N 24°02.1180'E
58°08.4780'N 24°01.2809'E
58°08.4593'N 24°01.2003'E
58°08.4606'N 24°01.0836'E

3. Toode ajakava
Moodistustdo kavand on esitatud Transpordiametile moodistustdo loa saamiseks 13.05.2025.
Plaanitud moodistusto6 aeg on mai lopus 2025. Séltuvalt ilmaoludest voib valitd6 aeg muutuda.
Moodistustulemused esitatakse Transpordiametile heakskiitmiseks eeldatavalt juunikuus 2025.

Valitoéod viivad ellu AS Saarte Liinid hiidrograafia ja taristuarenduse projektijuht Liina Harm ning
kipper Jaanus Jurivete.


https://gis.transpordiamet.ee/nutimeri/

4. Mobaodistusto6 metoodika ja tapsusklass

Moodistamiseks kasutatakse firma Norbit portatiivset lehviksonarit iIWBMS komplektis
asukohamaadramise jm vajalike seadmetega ning todpaati Faster 635 SC, pikkus x laius x slivis
6,35 x 2,35 x 0,70 m.

Asukoht maaratakse RTK tehnoloogial firma Trimble antennide paariga, kasutades riikliku GNSS
plsijaamade vorgu ESTPOS teenust, mida pakub Maa-amet. Voéimaldab reaalajas
positsioneerimist 2-3 cm tapsusega.

Seadmete voimalik ja toode eesmargiks seatud tdpsusklass on IHO standardi S-44 noduetele
vastav eriklass (Special Order).

Samuti lahtutakse moodistustdod tegemisel majandus- ja taristuministri 20.12.2022 maarusest
102, mis satestab hiudrograafiliste moodistustoode tegemise korra.

Moodistust66 ettevalmistuseks, andmete kogumiseks, toétlemiseks, kujutamiseks ja
valjastamiseks kasutatakse tarkvara QPS mooduleid Qinsy ja Qimera.

5. Moodistustooks kasutatavate seadmete tehnilised andmed

Sonari mudel Norbit iWBMS, tooteinfo https://norbit.com/subsea/
Integreeritud GNSS/INS slisteem (Applanix WaveMaster Il)

Lehviku nurk 5-210° (muudetav nurk)

Kiirte arv 512

Toosagedus 400 kHz (nominaalne, valitav sagedusvahemik 200-700 kHz)
Toostigavus 0,2-275 m

Signaali sagedus (ping rate) kuni 60 Hz

Tootemperatuur -4°C kuni +40°C

Komplektis GNSS antennide paar Trimble 540AP

Komplektis toojaam Lenovo ThinkPad P16s Gen 2 - Intel Core i7 - 1370P - vPro Enterprise - 16 GB
RAM -1 TB SSD, Windows 11 Pro

Heli levikiiruse sondi mudel AML-3 Hydro SVP500, tooteinfo https://amloceanographic.com/
Sensori td6vahemik (range) 1375-1625 m/s

Rohuvahemik (pressure rating) 0-500 dBar

Tootsoon (sligavusvahemik) 0-500 m

6. Hinnang saadavate andmete horisontaalse ja vertikaalse maaramatuse kohta

Moodistushalsid plaanitakse sonari vastava tarkvaraga (DCT). Enne moddistuse alustamist ja
peale t60 |oppu madaratakse heli levimiskiirus vees AML-3 Hydro SVP500 sondiga. Sonari
suunadiagrammi korrigeerib sonarisse integreeritud SVP andur.

Horisontaalne tapsus

koikumisest tulenev viga: tan 0,02° * vee sugavus 5 m = 0,002 m

suuna viga: tan 0,03° * vee stigavus 5 m = 0,003 m

resolutsiooni max voimalik ebatdpsus: tan 1,9° * vee stigavus 5 m = 0,166 m
asukoha viga: 8 mm + 1 ppm * kaugus baasjaamast (AUDR, 36 km) = 0,044 m
paigaldustapsus: 1cm =0,010 m

Arvutuslik maksimaalne viga 0,224 m, ruutkeskmine viga 0,172 m



https://norbit.com/subsea/
https://amloceanographic.com/

Vertikaalne tapsus

plistootsumisest tulenev viga (seadme tootja andmed): 5 cm = 0,050 m

korguslik viga: 15 mm + 1 ppm * kaugus baasjaamast (AUDR, 36 km) = 0,051 m
heli levikiiruse viga 0,025 m/s: 5 m stigavuses vees levikiirusel 1455 m/s = 0,0002 m
Arvutuslik maksimaalne viga 0,101 m, ruutkeskmine viga 0,071 m

Jéareldus: arvutuslikult jadvad nii horisontaalne kui ka vertikaalne maaramatus valitud seadmete
ja moodistusmetoodika puhul IHO standardiga S-44 lubatud piiridesse.

Kavandi koostas Liina Harm, hiidrograafia ja taristuarenduse projektijuht.
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